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StE-01 Display Select
디스플레이 선택

단위
-

설정 범위
100~ 1330

출하 설정치
 1203

속도/토크/
위치 제어

상위

메뉴명
P01 P02 P03 P04 P05 P06 P07 P08 P09 JOG ALS StE

제 1,2
자리 값 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12

 전원이 ON시, 디스플레이 창에 표시되는 초기 메뉴를 설정합니다. 제 1,2자리는 상위 메뉴명을 제 3,4자
리는 하위 메뉴를 나타냅니다.

StE-02 Command Speed
입력 속도 지령

단위
rpm

설정 범위
-9999.9 ~ 9999.9

출하 설정치
- 속도 제어

StE-03 Motor Speed
실제 모터 회전 속도

단위
rpm

설정 범위
-9999.9 ~ 9999.9

출하 설정치
-

속도/토크/
위치 제어

StE-04 CCW Speed Limit
정방향 속도 제한

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 9999.9

출하 설정치
P02-05

속도/토크/
위치 제어
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StE-05 CW Speed Limit
역방향 속도 제한

단위
rpm

설정 범위
-9999.9 ~ 0.0

출하 설정치
P02-06

속도/토크/
위치 제어

StE-06 Command Pulse
입력지령 펄스 카운터

단위
pulse

설정 범위
-99999 ~ 99999

출하 설정치
- 위치 제어

StE-07 Feedback Pulse
피드백 펄스 카운터

단위
pulse

설정 범위
-99999 ~ 99999

출하 설정치
- 위치 제어

StE-08 Error Pulse
편차 카운터

단위
pulse

설정 범위
-99999 ~ 99999

출하 설정치
- 위치 제어

StE-09 Command Torque
내부 토크 지령

단위
%

설정 범위
-300.0 ~ 300.0

출하 설정치
- 토크 제어

StE-10 Load Rate
평균 부하율

단위
%

설정 범위
-300.0 ~ 300.0

출하 설정치
-

속도/토크/
위치 제어

StE-11 Max Load Rate
최대 부하율

단위
%

설정 범위
-300.0 ~ 300.0

출하 설정치
-

속도/토크/
위치 제어
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StE-12 CCW TRQ LMT
정방향 토크 제한

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 300.0

출하 설정치
P02-03

속도/토크/
위치 제어

StE-13 CW TRQ LMT
역방향 토크 제한

단위
%

설정 범위
-300.0 ~ 0.0

출하 설정치
P02-04

속도/토크/
위치 제어

StE-14 Inertia Ratio
관성비

단위
-

설정 범위
0.0 ~ 50.0

출하 설정치
2.0

속도/토크/
위치 제어

StE-15 MULTI Turns
다회전 데이터

단위
pulse

설정 범위
0 ~ 99999

출하 설정치
-

속도/토크/
위치 제어

StE-16 Single Turn
1회전 데이터

단위
pulse

설정 범위
0 ~ 999999

출하 설정치
-

속도/토크/
위치 제어

 * 절대치 엔코더의 1회전 데이터 및 다회전 데이터(17bit의 경우)

   - 1회전 데이터 : 2^17으로 “0” ~ “131072”의 범위

   - 다회전 데이터 : 2^16으로 “0” ~ “65536”의 범위
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StE-17 I/O Status
입출력 접점 상태

단위
-

설정 범위
0 ~ 999999

출하 설정치
-

속도/토크/
위치 제어

CN1_43
입력 접점 PIN 할당부

CN1_18

CN1_42CN1_41CN1_40CN1_39CN1_38

CN1_23CN1_22CN1_21CN1_20CN1_19

CN1_17CN1_16CN1_15CN1_14CN1_13

CN1_48CN1_47CN1_46CN1_45CN1_44

출력 접점 PIN 할당부

StE-18 PROG Version
프로그램 버전

단위
-

설정 범위
0.0 ~ 99.99

출하 설정치
-

속도/토크/
위치 제어
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P01-02 Inertia
이너셔

단위
gfcm^2

설정 범위
0.01 ~ 999.99

출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-03 TRQ Constant
토크 상수

단위
kgfcm/A

설정 범위
0.1 ~ 999.99

출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-04 Phase Inductance
상 인덕턴스

단위
mH

설정 범위
0.001 ~ 99.999

출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-05 Phase Resistance
상 저항

단위

Ω
설정 범위

0.01 ~ 99.999
출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-06 Rated Current
정격 전류

단위
A(rms)

설정 범위
0.01 ~ 999.99

출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-01＊ Motor ID
모터 ID

단위
-

설정 범위
GEN - 00 ~ 99

출하 설정치
 ( 용량별 )

속도/토크/
위치 제어

P01-07 Rated Speed
정격 속도

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 9999.0

출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어
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P01-08 MAX Speed
최대 속도

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 9999.0

출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-09 Rated TRQ
정격 토크

단위
kgfcm

설정 범위
0.0 ~ 9999.0

출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-10 Pole Number
극수

단위

극
설정 범위

2 ~ 98
출하 설정치
모터 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-11＊ Drive ID
드라이브 ID

단위
-

설정 범위
0 ~ 45

출하 설정치
드라이브 기종별

속도/토크/
위치 제어

P01-12＊ Encoder ID
엔코더 ID

단위
-

설정 범위
Enc - 0 ~ R

출하 설정치
Enc - A

속도/토크/
위치 제어

P01-13＊ Encoder Pulse
엔코더 펄스 수

단위
ppr

설정 범위
1 ~ 32768

출하 설정치
2000

속도/토크/
위치 제어

P01-14 Pulse Out Rate
분주 출력펄스 수

단위
pulse

설정 범위
1 ~ 32768

출하 설정치
2000

속도/토크/
위치 제어
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P01-15＊ COM Baud Rate
통신 속도

단위
-

설정 범위
0 ~ 3

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

P01-16＊ Serial Select
디지털 지령 선택

단위
-

설정 범위
0 ~ 2

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

P01-17＊ Serial I/O
시리얼 통신 I/O

단위
-

설정 범위
0 ~ 2

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

P01-18＊ Serial ID
시리얼 통신 ID

단위
-

설정 범위
0 ~ 31

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

P01-19 Parameter Lock
파라미터 Lock 설정

단위
-

설정 범위
ON/OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어

P01-20＊ Absolute Origin
절대치 원점

단위
-

설정 범위
ON/OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어

 * 17bit 절대치 엔코더 적용시 엔코더 원점 수행을 할 수 있습니다. 파라미터에 ON을 입력하면 OFF로
   변경되면서 Multi-Turns data(StE-15)를 리셋합니다.
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P02-01＊ Control Mode
제어 모드 형식

단위
-

설정 범위
0 ~ 5

출하 설정치
 1

속도/토크/
위치 제어

P02-03 CCW TRQ LMT
정방향 토크 제한 값

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 300.0

출하 설정치
300.0

속도/토크/
위치 제어

P02-04 CW TRQ LMT
역방향 토크 제한 값

단위
%

설정 범위
-300.0 ~ 0.0

출하 설정치
-300.0

속도/토크/
위치 제어

P02-02 Mode Change Time
제어 모드 변환시간

단위
ms

설정 범위
100.0 ~
10000.0

출하 설정치
500.0

속도/토크/
위치 제어

P02-05 CCW Speed Limit
정방향 속도 제한 값

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 6000.0

출하 설정치
(적용모터 최대치) 속도 제어

P02-06 CW Speed Limit
역방향 속도 제한 값

단위
rpm

설정 범위
-6000.0 ~ 0.0

출하 설정치
-(적용모터 최대치) 속도 제어

P02-07 Brake Speed
브레이크 동작 속도

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 9999.9

출하 설정치
50.0

속도/토크/
위치 제어
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P02-08 Brake Time
브레이크 동작 시간

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 10000.0

출하 설정치
50.0

속도/토크/
위치 제어

P02-09 DB Mode
발전제동 제어 모드

단위
-

설정 범위
0 ~ 3

출하 설정치
2

속도/토크/
위치 제어

설정치 동  작    설  명

0 서보 오프에서 다이나믹 브레이크가 감속하여 계속 유지

1 서보 오프에서 다이나믹 브레이크로 감속하여, 설정된 영속도 이하에서
프리-런 동작

2 서보 오프에서 프리런 상태로 감속하여 프리-런 상태 유지

3 서보 오프에서 프리런 상태로 감속하여, 설정된 영속도 이하에서 다이나
믹 브레이크 유지
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P02-10 Notch Filter1
공진억제 모드 1

단위
-

설정 범위
0 ~ 2

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

P02-11 NF Frequency1
공진억제 주파수 1

단위
Hz

설정 범위
50.0 ~ 2000.0

출하 설정치
300.0

속도/토크/
위치 제어

P02-12 NF Bandwidth1
공진억제 대역폭 1

단위
%

설정 범위
10.0 ~ 99.9

출하 설정치
95.0

속도/토크/
위치 제어

P02-13 Notch Filter2
공진억제 모드 2

단위
-

설정 범위
0 ~ 1

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

P02-14 NF Frequency2
공진억제 주파수 2

단위
Hz

설정 범위
50.0 ~ 2000.0

출하 설정치
500.0

속도/토크/
위치 제어

P02-15 NF Bandwidth2
공진억제 대역폭 2

단위
%

설정 범위
10.0 ~ 99.9

출하 설정치
95.0

속도/토크/
위치 제어

 P02-10 파라미터에 “2”를 설정하면 자동 공진 주파수 검출 후 억제하는 방법으로 진동이 발생하는 주파
수를 자동 검출하여 공진을 억제 시킵니다(모드 2  1로 자동 전환).
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P02-16
TRQ Filter TC
지령토크 필터
시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 1000.0

출하 설정치
( 용량별 )

속도/토크/
위치 제어

P02-17 Auto Tuning
오토튜닝 모드

단위
-

설정 범위
0 ~ 1

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

P02-18 System Response
시스템 응답성 설정

단위
-

설정 범위
1 ~ 19

출하 설정치
( 용량별 )

속도/토크/
위치 제어

P02-18
(시스템 응
답성 설정)

P05-05
(위치비례
이득 1)

P05-06
(위치비례
이득 2)

P03-05
(속도제어
비례이득 1)

P03-06
(속도 적분
시정수 1)

P03-07
(속도제어
비례이득 2)

P03-08
(속도 적분
시정수 2)

P02-16
(지령토크필
터 시정수)

1 2.0 5.0 2.0 200.0 5.0 120.0 4.5

2 5.0 10.0 5.0 120.0 10.0 80.0 3.5

3 10.0 15.0 10.0 80.0 15.0 60.0 3.0

4 15.0 20.0 15.0 60.0 20.0 45.0 2.5

5 20.0 25.0 20.0 45.0 25.0 40.0 2.0
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P02-19 Inertia Ratio
시스템 관성비

단위
-

설정 범위
1.0 ~ 50.0

출하 설정치
2.0

속도/토크/
위치 제어

P02-20 Gain ADJ Speed1
이득조정 속도 1

단위
rpm

설정 범위
100.0 ~ 5000.0

출하 설정치
800.0

속도/토크/
위치 제어

P02-21 Gain ADJ Speed2
이득조정 속도 2

단위
rpm

설정 범위
10.0 ~ 500.0

출하 설정치
100.0

속도/토크/
위치 제어

속
도

P02-20

P02-21

게
인

Gain1

Gain2

지령속도

실제속도
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P02-22 Gain ADJ TRQ1
이득조정 토크 1

단위
%

설정 범위
50.0 ~ 300.0

출하 설정치
150.0

속도/토크/
위치 제어

P02-23 Gain ADJ TRQ2
이득조정 토크 2

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 300.0

출하 설정치
50.0

속도/토크/
위치 제어

P02-24
Contact Gain TC
이득변환 접점
시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 10000.0

출하 설정치
100.0

속도/토크/
위치 제어

P02-26 Emergency Stop
비상정지 동작 모드

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어

P02-27 Ripple COMPEN
속도 리플 보상

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어

P02-28＊ Parameter INIT
파라미터 초기화

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어

P02-29 Direction Select
방향 전환 선택

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어

P02-25 Temporary Stop
일시정지 동작 모드

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어
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P03-01＊ Speed Gain Mode
속도제어 이득형식

단위
-

설정 범위
1 ~ 5

출하 설정치
 1 속도 제어

설정치 동  작    설  명

1 속도 제어기의 이득 1을 사용합니다(P03-05, P03-06).

2 속도 제어기의 이득 2를 사용합니다(P03-07, P03-08).

3 속도 제어기의 이득을 설정 속도(P02-20, P02-21)에 따른 이득 1(P03-05,
P03-06)과 이득 2(P03-07, P03-08)를 이용한 가변 이득이 적용됩니다.

4 속도 제어기의 이득을 설정 토크(P02-22, P02-23)에 따른 이득 1(P03-05,
P03-06)과 이득 2(P03-07, P03-08)를 이용한 가변 이득이 적용됩니다.

5 속도 제어기의 이득을 외부 접점 신호에 의해서 이득 1(P03-05, P03-06)
또는 이득 2(P03-07, P03-08)를 선택하게 합니다.
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P03-02 PI-IP Control %
PI-IP 제어 비율

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 100.0

출하 설정치
100.0 속도 제어

P03-03 Friction COMPEN
마찰보상 토크비

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 100.0

출하 설정치
0.0 속도/토크 제어

P03-04 Load COMPEN
부하보상 토크비

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 100.0

출하 설정치
0.0 속도/위치 제어

P03-05 SC Loop Gain1
속도제어 비례이득 1

단위
Hz

설정 범위
0.0 ~ 1000.0

출하 설정치
( 용량별 ) 속도/위치 제어

P03-06 SC TC1
속도 적분 시정수 1

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 10000.0

출하 설정치
( 용량별 ) 속도/위치 제어

P03-07 SC Loop Gain2
속도제어 비례이득 2

단위
Hz

설정 범위
0.0 ~ 1000.0

출하 설정치
( 용량별 ) 속도/위치 제어

P03-08 SC TC2
속도 적분 시정수 2

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 10000.0

출하 설정치
( 용량별 ) 속도/위치 제어
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P03-09
Analog CMD TC
아날로그 지령
시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 2000.0

출하 설정치
0.0 속도 제어

P03-10 ACCEL Time
지령속도 가속시간

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 90000.0

출하 설정치
0.0 속도 제어

P03-11 DECEL Time
지령속도 감속시간

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 90000.0

출하 설정치
0.0 속도 제어

P03-12＊
S-Mode TC

S-자 모드 운전
시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 9000.0

출하 설정치
0.0 속도 제어

P03-13 In Speed Range
설정 속도 도달 범위

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 9999.9

출하 설정치
10.0 속도 제어

P03-14 Zero Speed Range
영속도 도달 범위

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 9999.9

출하 설정치
10.0 속도 제어

P03-15＊
+ 10[V] RPM

+ 아날로그 10[V]
속도

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 9999.9

출하 설정치
(적용모터
정격속도)

속도 제어

P03-16＊
-10[V] RPM

- 아날로그 10[V]
속도

단위
rpm

설정 범위
-9999.9 ~ 0.0

출하 설정치
-(적용모터
정격속도)

속도/토크/
위치 제어
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P03-17
Auto Offset

Offset 전압 자동
조절

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF 속도 제어

P03-18 Manual Offset
Offset 전압 설정

단위
mV

설정 범위
-1000.0 ~ 1000.0

출하 설정치
0.0 속도 제어

P03-19＊ Override ENB
Override 모드 설정

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF 속도 제어

P03-21 Clamp Voltage
Clamp 전압 설정

단위
mV

설정 범위
-1000.0 ~ 1000.0

출하 설정치
0.0 속도 제어

P03-22＊ F/Back TC
속도 F/Back 시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 2000.0

출하 설정치
0.0 속도 제어

P03-20 Clamp Mode
Clamp 모드 설정

단위
-

설정 범위
0 ~ 2

출하 설정치
0 속도 제어

P03-23 Zero SPD VIB REJ
정지속도 진동억제

단위
rpm

설정 범위
0.0 ~ 1000.0

출하 설정치
0.1

속도/토크/
위치 제어

P03-24＊
Feedforward TRQ
아날로그 토크 동작

모드

단위
-

설정 범위
0 ~ 2

출하 설정치
0 속도/위치 제어



5. 디지털 속도/토크 설정부 (P04 -- )

18/26

BRINGING SOLUTIONS TOGETHER

P04-01 Speed1
디지털 입력 속도 1

단위
rpm

설정 범위
-9999.9 ~ 9999.9

출하 설정치
10.0 속도/토크 제어

P04-07 Speed7
디지털 입력 속도 7

단위
rpm

설정 범위
-9999.9 ~ 9999.9

출하 설정치
3000.0 속도/토크 제어

P04-08 Torque1
디지털 입력 토크 1

단위
%

설정 범위
-300.0 ~ 300.0

출하 설정치
0.0 토크 제어

P04-14 Torque7
디지털 입력 토크 7

단위
%

설정 범위
-300.0 ~ 300.0

출하 설정치
120.0 토크 제어

~

~
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P05-01＊ POS Gain Mode
위치제어 이득형식

단위
-

설정 범위
1 ~ 5

출하 설정치
1 위치 제어

P05-02＊ POS Pulse Type
위치 지령 펄스 타입

단위
-

설정 범위
0 ~ 5

출하 설정치
1 위치 제어

P05-03 Speed Mode
위치 제어 속도 모드

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF 위치/속도 제어

P05-04 Feedforward
피드 포워드 비율

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 100.0

출하 설정치
0.0 위치 제어

P05-05 PC P Gain1
위치 비례이득 1

단위
Hz

설정 범위
0.0 ~ 500.0

출하 설정치
( 용량별 ) 위치 제어

P05-06 PC P Gain2
위치 비례이득 2

단위
Hz

설정 범위
0.0 ~ 500.0

출하 설정치
( 용량별 ) 위치 제어

P05-07 PI-P Pulse ERR
PI-P 모드 펄스에러

단위
pulse

설정 범위
0 ~ 99999

출하 설정치
0 위치 제어

P05-08 In Position
위치 완료 범위

단위
pulse

설정 범위
0 ~ 99999

출하 설정치
100 위치 제어
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P05-09 Follow ERR
추종 오차 에러 펄스

단위
pulse

설정 범위
0 ~ 99999

출하 설정치
30000 위치 제어

P05-10
POS CMD TC
위치 지령펄스
시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 2000.0

출하 설정치
0.0 위치 제어

P05-11 FF TC
피드 포워드 시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 2000.0

출하 설정치
0.0 위치 제어

P05-12＊ ELCTR Gear NUM1
전자 기어비 분자 1

단위
-

설정 범위
1 ~ 99999

출하 설정치
1 위치 제어

P05-13＊ ELCTR Gear DEN1
전자 기어비 분모 1

단위
-

설정 범위
1 ~ 99999

출하 설정치
1 위치 제어

P05-14＊ ELCTR Gear NUM2
전자 기어비 분자 2

단위
-

설정 범위
1 ~ 99999

출하 설정치
1 위치 제어

P05-15＊ ELCTR Gear DEN2
전자 기어비 분모 2

단위
-

설정 범위
1 ~ 99999

출하 설정치
2 위치 제어

P05-16＊ ELCTR Gear NUM3
전자 기어비 분자 3

단위
-

설정 범위
1 ~ 99999

출하 설정치
1 위치 제어
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P05-17＊ ELCTR Gear DEN3
전자 기어비 분모 3

단위
-

설정 범위
1 ~ 99999

출하 설정치
4 위치 제어

P05-18＊ ELCTR Gear NUM4
전자 기어비 분자 4

단위
-

설정 범위
1 ~ 99999

출하 설정치
1 위치 제어

P05-19＊ ELCTR Gear DEN4
전자 기어비 분모 4

단위
-

설정 범위
1 ~ 99999

출하 설정치
8 위치 제어

P05-20 Bias SPD COMPEN
바이어스 보상 속도

단위
rpm

설정 범위
-1000.0 ~ 1000.0

출하 설정치
0.0 위치 제어

P05-21 Bias Pulse Band
바이어스 펄스 대역

단위
pulse

설정 범위
0 ~ 500

출하 설정치
10 위치 제어

P05-22 Backlash Pulse
백래시 보상펄스

단위
pulse

설정 범위
0 ~ 99999

출하 설정치
0 위치 제어
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P06-01＊
Analog TRQ TC
아날로그 토크지령

시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 2000.0

출하 설정치
0.0 토크 제어

P06-02 TRQ ACCEL Time
토크지령 가속시간

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 9000.0

출하 설정치
0.0 토크 제어

P06-03 TRQ DECEL Time
토크지령 감속시간

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 9000.0

출하 설정치
0.0 토크 제어

P06-04＊
TRQ S-Mode
토크지령 S-자 모드
시정수

단위
ms

설정 범위
0.0 ~ 2000.0

출하 설정치
0.0 토크 제어

P06-05
In TRQ Range
토크 제한 중 출력
범위

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 100.0

출하 설정치
10.0 속도/토크 제어

P06-06 Stop TRQ Range
정지 토크 범위

단위
%

설정 범위
0.0 ~ 100.0

출하 설정치
10.0 속도/토크 제어

P06-07 10[V] TRQ
아날로그 10[V] 토크

단위
%

설정 범위
0 .0~ 300.0

출하 설정치
100.0 속도/토크 제어

P06-08
Auto Offset
Offset 전압 자동
조절

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
OFF 속도/토크 제어
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P07-01＊ CN1_18
디지털 입력 접점 1

단위
-

설정 범위
0 ~ 30

출하 설정치
1

속도/토크/
위치 제어

P07-12＊ CN1_38
디지털 입력 접점 12

단위
-

설정 범위
0 ~ 20

출하 설정치
19

속도/토크/
위치 제어

~

기능 번호 기능 약어 기능 번호 기능 약어

1   SVONEN 14   CWLIM/NTQLIM

2   TYPE 15   STOP

3   DIR 16   ESTOP

4   PI/P 17   PLSINH

5   GAITRS 18   PLSCLR

6   TRQ1 19   ALMRST

7   TRQ2 20   ABSREQ

8   TRQ3 25   SETUP1

9   SPD1/GEAR1 26   SETUP2

10   SPD2/GEAR2 27   SETUP3

11   SPD3 28   SETUP4

12   SPDLIM/TLIM 29   SETUP5

13   CCWLIM/PTQLIM 30   SETUP6
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~

P08-01＊ CN1_23
디지털 출력 접점 1

단위
-

설정 범위
0 ~ 30

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

P08-10＊ CN1_44
디지털 출력 접점 10

단위
-

설정 범위
0 ~ 18

출하 설정치
17

속도/토크/
위치 제어

기능 번호 기능 약어 기능 번호 기능 약어

1   SVONOFF 13   NCWRUN

2   TYPEOUT 14   ALARM

3   BRAKE 15   A_CODE0

4   ZTRQ 16   A_CODE1

5   ZSPD 17   A_CODE2

6   INSPD/INPOS 18   A_CODE3

7   RDY 25   SETUP1

8   PPIOUT 26   SETUP2

9   SPDOUT/TRQOUT 27   SETUP3

10   PCWOUT/PTQOUT 28   SETUP4

11   NCWOUT/NTQOUT 29   SETUP5

12   PCWRUN 30   SETUP6
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시간 [sec]

OFF

ON

속
도

서보 온

0

(JOG-05) (JOG-07) (JOG-09) (JOG-11) (JOG-13)

(JOG-04)

(JOG-06)

(JOG-12)

(JOG-10)

(JOG-08)

[sec]

JOG-01 Key Jog Mode
키조그 모드 설정

단위
-

설정 범위
ON / OFF

출하 설정치
 OFF

속도/토크/
위치 제어

JOG-02 Key Jog Speed
키조그 속도

단위
rpm

설정 범위
-9999.9 ~ 9999.9

출하 설정치
100.0

속도/토크/
위치 제어

JOG-03
Auto Jog Mode
오토 조그 모드 설
정

단위
-

설정 범위
0 ~ 2

출하 설정치
0

속도/토크/
위치 제어

설정치 동  작    설  명

0 오토 조그 모드 사용하지 않음

1
회전속도-회전시간 오토 조그
모드 사용

2
회전속도-회전량 오토 조그 모
드 사용
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ALS-01 Current Alarm
현재 발생 알람

단위
-

설정 범위
-

출하 설정치
nor

속도/토크/
위치 제어

ALS-02 Alarm Reset
알람 리셋

단위
-

설정 범위
ON/OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어

ALS-03
   ~
ALS-12

Alarm History1
알람 이력 1
    ~
Alarm History10
알람 이력 10

단위
-

표시 범위
0 ~ 32

출하 표시치
0

속도/토크/
위치 제어

ALS-13 History Reset
이력 리셋

단위
-

설정 범위
ON/OFF

출하 설정치
OFF

속도/토크/
위치 제어

알람번호 알람 약어 알람 설명 A_CODE0 A_CODE1 A_CODE2 A_CODE3

-  Normal  정상 상태 0 0 0 0
00  EMER STOP  비상 정지 알람 1 0 0 0
01  OVER CURNT  서보 과전류 알람 0 1 0 0
02  OVER VOLT  서보 과전압 알람 1 1 0 0

13  ERASE FAIL  메모리 삭제 오류 알람 0 1 1 1
14  WRITE FAIL  메모리 쓰기 오류 알람 1 1 1 1

~



Thank You !

BRINGING SOLUTIONS TOGETHER

Servo以技術立國


