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배선 및 파라미터 설정 방법

 본 프로그램형 서보 개요에서는 기본적인 배선방법 및 파라미터에 대하여 나타냅니다.
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1. 배선 및 배선 설명

**) 기존 모델 FDA6000C를 기준으로 ORG_DOG(39)는 START 접점으로 변경되었고

START(41)은 COMSEL5로 변경되었습니다. 출력부도 ORGOK의 출력을 공용으로 변경하

여 기존 5개의 위치도달완료 출력을 6개로 변경하였습니다.
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2. 파라미터 설명

 위치 DATA는 총 64개를 사용할 수 있고, 이는 각 운전모드(P8-01)에 따라 다르게 선택

되므로 자세한 사항은 운전모드 설명부를 참고해 주십시오.

P5-01
~

P5-16
Position Command

단위
User

설정 범위
-99999.9~ +9999.99

출하 설정치
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[운전 모드]
1. P8-01=0,1,2일 경우

위치 DATA는 입력 접점 COMSEL0~COMSEL5를 이용하여 총 64점의 설정이 가능합니

다. 또한, 위치 완료 신호도 OP0~OP5를 이용하여 총 64점을 출력할 수 있습니다.

(32점 위치 DATA => 64점 위치 DATA)

절대치 엔코더를 사용시, 전원 OFF=>ON후에 위치 완료 신호를 출력하기 위해서는 전원

OFF시 위치 지령 선택 입력 접점 상태를 유지해야 합니다. 변경 시에는 위치 지령

DATA 변경으로 인해 위치 완료 신호 검출을 할 수 없게 됩니다.

COM
SEL0

COM
SEL1

COM
SEL2

COM
SEL3

COM
SEL4

COM
SEL5 OP0 OP1 OP2 OP3 OP4 OP5

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0
0 1 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0
1 1 0 0 0 0 1 1 0 0 0 0
0 0 1 0 0 0 0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0 1 0 1 0 0 0
0 1 1 0 0 0 0 1 1 0 0 0
1 1 1 0 0 0 1 1 1 0 0 0
0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 0 0
1 0 0 1 0 0 1 0 0 1 0 0
0 1 0 1 0 0 0 1 0 1 0 0
1 1 0 1 0 0 1 1 0 1 0 0
0 0 1 1 0 0 0 0 1 1 0 0
1 0 1 1 0 0 1 0 1 1 0 0
0 1 1 1 0 0 0 1 1 1 0 0
1 1 1 1 0 0 1 1 1 1 0 0
0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 0
1 0 0 0 1 0 1 0 0 0 1 0
0 1 0 0 1 0 0 1 0 0 1 0
1 1 0 0 1 0 1 1 0 0 1 0
0 0 1 0 1 0 0 0 1 0 1 0
1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0
0 1 1 0 1 0 0 1 1 0 1 0
1 1 1 0 1 0 1 1 1 0 1 0
0 0 0 1 1 0 0 0 0 1 1 0
1 0 0 1 1 0 1 0 0 1 1 0
0 1 0 1 1 0 0 1 0 1 1 0
1 1 0 1 1 0 1 1 0 1 1 0
0 0 1 1 1 0 0 0 1 1 1 0
1 0 1 1 1 0 1 0 1 1 1 0
0 1 1 1 1 0 0 1 1 1 1 0
1 1 1 1 1 0 1 1 1 1 1 0
0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1

~  -  ~ ~  -  ~

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
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2. P8-01=3,4일 경우

 64개의 위치 DATA는 COMSEL0 ~ COMSEL3에 의해서 16 Group으로 분류되고 각

Group은 4점의 위치 DATA로 구성이 됩니다. 또한, 위치 완료 신호도 OP0~OP5를 이용하

여 각 위치 DATA 번지를 출력하는 형식으로 64점을 출력할 수 있습니다.

아래의 전원 OFF=>ON시 위치 지령 표시 값은 절대치 엔코더를 사용시 전원 OFF=>ON이

후에 위치 완료 신호를 출력을 하기 위한 것으로써 4점 중 마지막 점을 기준으로 검출하게

됩니다. 운전중에 1,2,3,4점중 1,2,3에서 정지후 전원을 OFF=>ON 했을 때에는 위치 완료

신호 검출을 하지 못합니다.

COM
SEL0

COM
SEL1

COM
SEL2

COM
SEL3 운전되는 위치 DATA

전원 OFF=>ON시
위치 지령 표시 값

0 0 0 0 P5-01=>P5-17=>P5-33=>P5-49 P5-49
1 0 0 0 P5-02=>P5-18=>P5-34=>P5-50 P5-50
0 1 0 0 P5-03=>P5-19=>P5-35=>P5-51 P5-51
1 1 0 0 P5-04=>P5-20=>P5-36=>P5-52 P5-52
0 0 1 0 P5-05=>P5-21=>P5-37=>P5-53 P5-53
1 0 1 0 P5-06=>P5-22=>P5-38=>P5-54 P5-54
0 1 1 0 P5-07=>P5-23=>P5-39=>P5-55 P5-55
1 1 1 0 P5-08=>P5-24=>P5-40=>P5-56 P5-56
0 0 0 1 P5-09=>P5-25=>P5-41=>P5-57 P5-57
1 0 0 1 P5-10=>P5-26=>P5-42=>P5-58 P5-58
0 1 0 1 P5-11=>P5-27=>P5-43=>P5-59 P5-59
1 1 0 1 P5-12=>P5-28=>P5-44=>P5-60 P5-60
0 0 1 1 P5-13=>P5-29=>P5-45=>P5-61 P5-61
1 0 1 1 P5-14=>P5-30=>P5-46=>P5-62 P5-62
0 1 1 1 P5-15=>P5-31=>P5-47=>P5-63 P5-63
1 1 1 1 P5-16=>P5-32=>P5-48=>P5-64 P5-64

운전 위치 DATA OP0 OP1 OP2 OP3 OP4 OP5

P5-01 0 0 0 0 0 0
P5-02 1 0 0 0 0 0
P5-03 0 1 0 0 0 0
P5-04 1 1 0 0 0 0
P5-05 0 0 1 0 0 0

~  -  ~ ~  -  ~

P5-60 1 1 0 1 1 1
P5-61 0 0 1 1 1 1
P5-62 1 0 1 1 1 1
P5-63 0 1 1 1 1 1
P5-64 1 1 1 1 1 1


